UNICAMP - 12 FASE

Considere a matriz
I
= (3 kl)
eseja B = A + A", onde AT é a transposta da matriz A.

B (x) = (2021
y! = 2022)

€ correto afirmar que:

Sobre o sistema

a) sek =0, osistema ndo tem solug3o.
b) sek = —1, o sistema tem infinitas soluges.
c) sek = —1, o sistema n3o tem solugao.

d) sek = 3, o sistema tem infinitas solugdes.

ALTERNATIVA C

k
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Sendo a matriz A = (; PR

At= (3 i k 322216)

) a sua transposta é A* :( ) e somando as duas matrizes para obter a matrizB = A +

Para que o sistema abaixo seja um Sistema Possivel e Determinado € necessério que o detB # 0

Entéo ,
2 3tk _4ke_(3+k)2 =4K2— (9+6k+k2) = 4k2—9— 6k —k2=3K2— 6k —9 % 0
3+k 2k*

podemos dividir por 3 e temos a desigualdade :

k? -2k -3 # 0 edai,temos que k # 3 e k+ -1 ( 0 sistema serd SPD) quando k = 3 :

2021
2022

x 2021 2 6
’ (v) i (EDEE) = (5 10)6)=Goz) = {6i : 18y

{Zx + 6y
6x + 18y

2021(div2) __ {x + 3y = 2
2022(div 6) x + 3y = 337

O sistema obtido € impossivel, pois temos expressdes iguais com resultados diferentes quando k = -1

X 2021
_ 2 2\ (X\ _ (2021 __(2x + 2y = 2021 o
ﬂ (y) -— {EDEE) = (2 2)(}7) = (2022) => {Zx + Zy - 2022 , temos a mesma S|tua(;a0

qguando k = 3, entdo o sistema é impossivel também , ou seja , ndo tem solucao.



